El 11a13 de Novembro | Pato Branco - PR

ICITE

UTFPR - CAMPUS PATO BRANCO

~ IXSEMINARIO DE EXTENSAQ E INOVAGAO
XXIV SEMINARIO DE INICIAGAQ CIENTIFICA E TECNOLOGICA

DESENVOLVIMENTO DE UM KIT DIDATICO DE CONTROLE DE UM MOTOR
DE CORRENTE CONTINUA PARA UTILIZACAO EM AULAS DE ENGENHARIA
DE CONTROLE E AUTOMACAO

GASPAROTTO, Igor do Nascimento 1, DA SILVA, Emerson Ravazzi Pires 2, RODRIGUES, Carolina Ribeiro ?

IJUTFPR/CAMPUS CORNELIO PROCOPIO, ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO
2UTFPR/CAMPUS CORNELIO PROCOPIO, DEPARTAMENTO ACADEMICO DE ELETRICA

RESULTADOS E DISCUSSAO

INTRODUCAO

O controle automatico é essencial em gualguer campo da engenharia

Abaixo, € apresentado o resultado do prototipo pronto.

e da ciéncia e e desejavel gue a maioria dos profissionais desse ramo

esteja familiarizada com a teoria e a pratica do controle automatico. [1]
Uma maneira de suprir essa demanda esta no uso dos chamados Kits
didaticos, que sao aparelhos gue visam reproduzir, em menor escala,
0 comportamento de algum processo ou sistema, permitindo seu

estudo atraves de experimentos.

Sendo assim, esse trabalho tem como objetivo desenvolver um |
Figura 1 - Vista de perfil do kit didatico de controle.

prototipo funcional de um kit didatico de controle de um motor de Fonte: Autoria propria, 2019.

corrente continua para ser utiizado em aulas de Engenharia de

Controle e Automacao.

MATERIAL E METODOS

Por se tratar um motor de corrente continua de im& permanente, as

saidas do sistema a serem controladas sao posicao e velocidade
angular, bem como a corrente de armadura, sendo a entrada a tensao

de armadura. Os materiais usados foram um motor CCIP de 48V e

Figura 2 - Vista superior da parte interna do kit didatico de controle.

90W, modelo 205654, do fabricante Maxon, acoplado de fabrica com Fonte: Autoria prépria, 2019.

um encoder incremental optico, modelo HEDS-5540 All, do fabricante Para leitura de corrente, utiliza-se o cdédigo-exemplo do

Avago, os transdutores de corrente ACS-712 5A e INA219, um modulo fabricante Adafruit e para leitura de posicdo e velocidade

de acionamento para motor contendo 0O circuito integrado L298N e, angular, utiliza-se da interrupcdo externa do microcontrolador.

CONCLUSOES

para realizar a aquisicao e processamento dos dados foi escolhida a

placa Arduino MEGA 2560. Todos os dispositivos foram fixados dentro

Ao fim desse trabalho, cumpriu-se o objetivo de desenvolver um

de uma caixa de madeira, montada especialmente para recebé-los. O

terminal positivo do motor foi ligado em série com os transdutores de
corrente e com a saida positiva do modulo de acionamento. Em

relacao a alimentacao do modulo, devera ser utilizada uma fonte de

prototipo funcional e, visando replicabilidade e manutencao, todos 0s
dispositivos sao de facil acesso ao publico e podem ser faciimente

removidos do interior do equipamento. Como propostas para trabalhos

corrente continua de bancada conectada aos bornes laterais. Ja a futuros sugere-se realizar a modelagem e identificagao do sistema e

aplicar tecnicas de controle.
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